
Ethernet 通信対応
SmartMotor™
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スマートモータについての詳細情報は、ホームページ  www.animatics.jp

詳細カタログをご希望の場合は、当社正規代理店にお問い合わせください。

製品仕様・寸法は予告なしに変更する場合があります。 2018-3

SmartMotor™ シリーズ                           SM23166MT-EXX
連続トルク @ 48 volts 0.48 N-m
ピークトルク 0.90 N-m
ノミナル連続出力 189 watts
ノミナルピーク出力 213 watts
無負荷速度 4,700 rpm
定電圧 9.08 V/kRPM
巻線抵抗 0.7 Ohms
エンコーダ分解能 4,000 counts/rev
ロータイナーシャ 7.27 10-6 kg-m2

質量 0.77 kg
軸径 9.53 mm
ラジアル荷重（軸） 6.80 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg

SM23166MT-EXX　サーボモータバージョン

SmartMotor™ シリーズ                        SM23216MH-EXX
連続トルク @ 48 volts 1.17 N-m
ピークトルク 2.12 N-m
ノミナル連続出力 60 watts
ノミナルピーク出力 115 watts
無負荷速度 2,250 rpm
エンコーダ分解能 4,000 counts/rev
ロータイナーシャ 4.59 10-5 kg-m2

質量 1.27 kg
軸径 9.53 mm
ラジアル荷重（軸） 7.65 kg
アキシャル荷重（軸） 1.53 kg

最大温度: +85°C （基盤）, +130°C （巻線）
推奨周囲温度範囲: 0°C ～+ 50°C
保存温度範囲: -10°C ～+ 85°C
湿度: 最大 90%（結露なきこと）

SM23216MH-EXX　ハイブリッドバージョン

SmartMotor™ Class 6 の主な特徴
•	 Ethernet 通信対応 : EtherCAT®, EtherNet/IP®, PROFINET®
•	 サーボドライバ一体による省スペース化
•	 デュアル Ethernet ポートによる省配線化
•	 オンボード入力 7 点を使用することによる省配線化

•	 オーバートラベルリミット・センサー入力に使用可

•	 アナログ入力に使用可

•	 内蔵コントローラにプログラムを書き込み分散制御が可能
•	 原点復帰プログラム
•	 モーションプログラム
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日本ムーグ株式会社　東京オフィス
〒 180-0004
東京都武蔵野市吉祥寺本町 1-20-1 吉祥寺永谷シティプラザ 4F
TEL: 0422-20-1251　FAX: 0422-27-2764
E メールによるお問合わせは  service@animatics.com

日本正規代理店：

48VDC 電源使用時

48VDC 電源使用時


