
利点

• 機電一体型のコンパクトなモーション
システム

• 高い耐ノイズ性
• 業界最高の出力密度
• PIDチューニングが容易
• 制御能力の強化により複雑なアプリ
ケーションにも対応可能

用途

• 自動運転車（AGV/AMR）
• ファクトリーオートメーション
• 医療機器
• 包装機器
• 各種パン・チルト用途
• 半導体ウェハーのハンドリング
• 試験機器、測定機器

www.moog.co.jp

Class 6 D スタイル
SmartMotor™
小さい体積で大出力
コントローラ内蔵で省スペース
高い出力密度・使い勝手がよいシンプル設計

Moog�Animaticsは一体型DCサーボモータを開発したパイオニアでありマーケットリー
ダで、SmartMotor™はモータにモーションコントロール機能を内蔵したコンパクトな製
品です。

Class 6 Dスタイル SmartMotor™は出力範囲が拡大され（最大 1 kW）、かつ先行シリー
ズと同じコンパクトなパッケージに収められているため、トルク密度と性能が向上しており、
しかも機器の全体的設計に影響することがありません。

このような性能向上と共に、産業用イーサネットへの接続が可能であり、マルチターン型
アブソリュートエンコーダを備えていることで、設計上の自由度が極めて高く、どのような
アプリケーションにも対応できます。

特長：

• バッテリーレスのマルチターン型アブソリュートエンコーダ、
マルチターン 22ビット、シングルターン 17 ビットの分解能

• 動作可能な環境温度範囲が拡大（-20 ° ～ 100 °C）

• 業界標準の 24 VDC I/O

• データバックアップ用に 24V別電源供給

• Dサブコネクタを使用した１本のケーブルで、動力・RS-232・CAN通信が使用可能

• NEMA 17、23、34準拠フレームサイズ

• 全モデルに内蔵ブレーキのオプションを用意

• オプションとして産業用イーサネットフィールドバス
（EtherCAT®、EtherNet/IP™、PROFINET®）

•� �USB経由接続による簡単アクセス
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型式 フレームサイズ 連続トルク ピークトルク 公称出力 無負荷時回転速度

SM17166D* NEMA 17 TBA TBA TBA TBA

SM23166D NEMA 23 0.31 Nm
［44 oz-in］

0.57 Nm
［81 oz-in］

170 W
（5667 rpm） 9000 rpm

SM23166DT NEMA 23 0.64 Nm
［91 oz-in］

1.06 Nm
［151 oz-in］

195 W
（3442 rpm） 4800 rpm

SM23376DT NEMA 23 0.69 Nm
［98 oz-in］

1.6 Nm
［227 oz-in］

193 W
（2802 rpm） 4132 rpm

SM23266DT NEMA 23 0.67 Nm
［95 oz-in］

1.24 Nm
［176 oz-in］

260 W
（4860 rpm） 6400 rpm

SM34166DT
（図はブレーキを

含む）*
NEMA 34 TBA TBA TBA TBA

SM34266DT* NEMA 34 TBA TBA TBA TBA

仕様

技術データ

*NEMAフレームサイズ 17および 34のモデルも近日発売の予定です。詳細については製造元までお問い合わせください。
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仕様

仕様

寸法 単位 SM23166D
24 V/48 V

SM23166DT
24 V/48 V

SM23376DT 
24 V/48 V

SM23266DT 
24 V/48 V

連続トルク in-lb 2.75 5.68 5.59/6.10 6.15/5.91

oz-in 44 91 89/98 98/95

N-m 0.31 0.64 0.63/0.69 0.70/0.67

ピークトルク in-lb 5.06 9.43 12.52/14.16 10.99

oz-in 81 151 200/227 176

N-m 0.57 1.06 1.41/1.60 1.24

公称連続出力 W 70/170 83/195 77/193 150/260

無負荷時回転速度 rpm 4,500/9,000 2,400/4,800 1998/4132 3250/6400

最大連続電流* @ 1,600 rpm A 7/6 7 7 11/9

最大ピーク電流 A 13/9 17/10 15/14 17/12

シングルターンエンコーダの分解能 
（最大）17ビット

カウント /
回転

131,072 131,072 131,072 131,072

シングルターンエンコーダの分解能  
（最大）14ビット

カウント /
回転

16,384 16,384 16,384 16,384

位置精度 ° ±0.1 ±0.1 ±0.1 ±0.1

オプション情報

すべてのモデルで利用可能なオプション：

• 内蔵ブレーキ
• CANopen - 標準
• MODBUS RTU - 標準
• MODBUS TCP - 標準、EtherNet/IP™ 併用
• EtherNet/IP™
• PROFINET®
• EtherCAT®
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仕様

SM23166D（24VDC 電源使用、温度上昇 ～ 105 °C にて）

性能：トルク・出力曲線および技術データ

SM23166D（48VDC 電源使用、温度上昇 ～ 105 °C にて）

SM23166DT（24VDC 電源使用、温度上昇 ～ 105 °C にて） SM23166DT（48VDC 電源使用、温度上昇 ～ 105 °C にて）
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オプション

コネクタ

オプション 内容

産業用イーサネット モータ背面の 2箇所のイーサネット接続部

フィールドバスプロトコル
EtherNet/IP™
PROFINET®
EtherCAT®

ブレーキ 内蔵

すべてのモデルに標準装備

DMXプロトコル
電源 2系統入力（制御と駆動を個別に給電可能）
CANopen CIA4.02準拠
CANopenまたは EtherNet/IP™経由の Combitronic™通信
Dサブ 7W2（CDS7）経由 CAN

イーサネットのオプション

すべてのイーサネットコネクタ付きモータでは、下図に示すモジュールの寸法を背面に追加したものが全寸法となります。81.4
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HD26 ピン D-Sub I/O 7 ピン Combo D-Sub
電源および I/O

軌道
LED

オプションのデュアルポート
産業用イーサネット

電源 /サーボ
LED

ピン 機能 ピン 機能
1 IN0�汎用、デジタル又はアナログ 14 エンコーダ A ー入力
2 IN1�汎用、デジタル又はアナログ 15 エンコーダ B+入力
3 IN2 正リミット又は汎用 16 エンコーダ B ー入力
4 IN3 負リミット又は汎用 17 CAN High（7W2にも）
5 In/Out4 汎用 18 CAN Low（7W2にも）
6 In/Out5 汎用 19 RS-485 B（通信 CH 1）
7 IN6、Gコマンド割付、原点入力 20 RS-485 A（通信 CH 1）
8 IN7、DEオプション電源入力 21 4～ 20 mAアナログ入力
9 In/Out8、汎用又はブレーキ出力 22 4～ 20 mAグランド

10 In/Out9、
汎用又は非フォルトエラー出力

23
USB 5 Vバス

11 I/O用 24VDC電源 24 USB D+
12 グランド（共通） 25 USB D-
13 エンコーダ A+入力 26 グランド（共通）

ピン 機能

A1 +20～ 48 VDC
A2 共通グランド

（電源グランド必要）
1 CAN Low（HD26にも）
2 CAN High（HD26にも）
3 RS-232 送信（通信 CH 0）
4 RS-232 受信（通信 CH 0）
5 共通グランド

（信号グランドなど）

寸法（mm [in]）
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アクセサリ

電源ケーブルおよびアダプタ

SmartMotor™ のメイン 7W2 コネクタ用電源および通信ケーブル（バラ線）
CBLPWRCOM3シリーズは 1本のケーブルで電力とRS-232および CANバス通信を送ることができ、設置作業が簡単になる便利な製品です。本製品
はメインモータ用 7W2コネクタと、それぞれ個別に電源からシールドされた RS-232および CAN通信ポートを備え、全長にわたって完全にシールドさ
れています。

部品番号 長さ

CBLPWRCOM3-3M 3 m

CBLPWRCOM3-5M 5 m

CBLPWRCOM3-10M 10 m

 14.5 

 16.8 

 48.7 

 14.5 

 16.8 

メタルフード
（コネクターと接触）

（シールド2）

バラ線の色

赤
白

青
黄
黒

黒
赤

（シールド1）

120AWG
20AWG 2

AWG PIN

326AWG
26AWG 4

526AWG

12AWG A2
A112AWG

P1

P1

A2

1 3

2

4

5

A1

長さ

（シールド3）

バラ線
（図 1参照）

7W2 メス D-sub

最小曲げ半径 = 200

RoHS

4-40 x 1/8 in ネジ山、
ローレットネジ 

シールド 2 のメタルフードへの接続、
メタルフードのケーブル用開口部の
外周 360°

図 1：ピン配列とカラーコード

寸法（mm）
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アクセサリ

電源ケーブルおよびアダプタ

部品番号 長さ
CBLSMCDS-0.3 0.3 m

CBLSMCDS-0.9 0.9 m
CBLSMCDS-3.0 3 m
CBLSMCDS-7.5 7.5 m

コネクタのピン配列
CON 3
ピン

AWG - 
カラー /ストライプ

CON 1
ピン

AWG - 
カラー /ストライプ

CON 2
ピン

説明

1 20 - 任意 1 20 - 青 /白 1 CAN Bus Low
2 20 - 任意 2 20 - 白 2 CAN Bus High
3 接続なし 26 - 青 3 RS-232 TX

接続なし 3 26 - 黄 4 RS-232 クロスオーバー

4 26 - 任意 4 接続なし RS-232 RX
5 26 - 任意 5 26 - 黒 5 信号リターン

A1 12 - 任意 A1 *12 - 赤 A1 電源入力

A2 12 - 任意 A2 *12 - 黒 A2 グランド

*�CON 2のピンA1、A2の配線は CON 1とCON 3の間の配線に接続されています。� �
CON 1、CON 2に接続される 20/26 AWGのシールドのドレイン線は図 2に示すように終端処理
してください。

CBLSMCDS-xM（CDS7 "Add-A-Motor™" ケーブル）

電源、RS-232、CAN バス通信用デイジーチェーンケーブル
複数の SmartMotor™ を接続

 
CBLSMCDSシリーズは、CDS7を備えた SmartMotor用の「Add-A-Motor」スタイルの電源および通信ケーブルです。本製品は１軸目の7W2コネ
クタから２軸目の7W2コネクタに電源を供給します。このケーブル１本で、電源だけでなくRS-232および CANバス通信を送ることができます。

CBLSMCDS ケーブルは、複数のモータを 1つのデイジーチェーン型ネットワークによって簡単に接続できるように設計されています。メインの電源グラ
ンドには太い電線を用いて、グランドレベルでのノイズを低減しています。全ての通信線は内部で電源線からシールドされています。
 
 

CANバスネットワークの両終端には 120Ωの終端抵抗（シャント）が必要です。終端ノードが
SmartMotorであるときは、パススルー終端アダプタ（品番：CBLSM-TR120）が利用できます。
モータの 15ピンD-Subコネクタに直接取り付けて終端アダプタとして使用します。

! 注意：これらのケーブルをフレームサイズ 34 の大型モータに使用するときは、電源ケーブル線の限界値につき製造元にお問い合わせください。

図 2

A1

A1

A1

A2

A2

A2

1

1

1

2

2

2

3

3

3

4

4

4

5

5

5

赤 12 AWG

黒 12 AWG

黒 26 AWG

青 26 AWG

黄 26 AWG

白 20 AWG

青/白 20 AWG

CON 3

CON 2

CON 1

図 1

 2.283 ±0.02 

 1.635 

 1.917 ±0.02 

 L + T 

 0.827 ±0.01 

 0.590 

 0.590 
3

5

A1

A2

1
2

1
2

3

5

A2

A1

2

1

5

3

A1

A2

4-40 UNC
六角(2本)

4-40 UNC
六角(2本)

CON3

CON2

CON1

4-40 UNC
六角(2本)

4

 2.283 ±0.02 

 1.635 

 1.917 ±0.02 

 L + T 

 0.827 ±0.01 

 0.590 

 0.590 

4       3/16” 六角ネジ

寸法（mm [in]）
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アクセサリ

I/O アダプタ

HD26 ケーブルコネクタ（品番：CBLHD26-ASM）

CBLHD26-ASMを用いて、ユーザー独自の Class 6 Dスタイル SmartMotor用インターフェースケーブルを製作することができます。コネクタ（顧客支
給のケーブル）はモータの HD26 D-subコネクタに接続します。顧客支給のケーブルの PCB接続点を以下の図表に示します。マイクロUSBポートは
SMIソフトウェアを使用する際に利用できます。

部品番号 長さ
CBLHD26-ASM コネクタ、PCB付き

注記：一般的に使用されている信号の大部分に対してネジ接続が可能です。

すべてのネジ端子接続に対する推奨線規格：
• 18ゲージ：制御電源用（+24 Vおよび RTN）
• 18ゲージ、シールド付きツイストペア：CAN Highおよび CAN Low（CAN-P および CAN-N）
• 26ゲージ：すべての I/O、1チャンネルの出力 200 mA以下

半田づけ接続推奨線規格：
• 26ゲージ、シールド付きツイストペア：RS-485（RS-485Aおよび RS-485B）
• 26ゲージ、シールド付きツイストペア：エンコーダ Aおよび B入力（A+/A-、B+/ B-）
• 26ゲージ、ペア：4～ 20 mAアナログ入力

ユーザーがアプリケーションの必要に応じて独自のインターフェースケーブルを作製することを想定していま
すが、ムーグが指定された長さのケーブルを提供することは可能です。詳細についてはムーグまでお問い
合わせください。

+24 V及び RTN（追加電源）に対しては、ネジ端子及び半田付けの用意があります。この電源はセンサー
と共用することを想定しています。

シールドのドレイン線の接続部は、使用したシールドケーブルの一端のみで終端処理を行ってください。

この基板へのシールド接続の終端は HD26コネクタのシェルのみです。このコネクタシェルは、モータに挿
入するとモータのシャシーのみに接続され、駆動線と制御線には接続されていません。（また接続されては
なりません）。

USB接続は内蔵のUSBポート経由でのみ可能です。本アダプタへはこれ以外の外部アクセスはありません。
このUSBポートは SMIソフトウェア通信用です。モータ駆動に用いることは好ましくありません。

 LENGTH: XXXXX (MILLIMETERS) 
2X 4-40 UNC

DONGLE & CABLE PROVIDED 
UNASSEMBLED

1 2

 .574 

A

A

SHIELDING: ALUMINIZED 
POLYESTER & DRAIN WIREピン 1 ピン 9

ピン 10

ピン 19 ピン 26

ピン 18

オス 26 ピン D-SUB の番号付け マイクロ USB2X 4-40 UNC

DONGLE & CABLE PROVIDED 
UNASSEMBLED

1 2

 

A

A

PIN 1 PIN 9

PIN 10

PIN 19
PIN 26

PIN 18

MALE 26 PIN D-SUB MINIATURE

回路基板を示す
（下記拡大図参照）

回路接続は表参照

NOTES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
INTERPRET DRAWING PER ASME Y 14.100-2013.1.
INTERPRET DIMENSIONS AND TOLERANCING PER ASME Y14.5-2.
2009.
ABBREVIATIONS PER ASME Y14.38-2007 (R2013).3.
OPTIONAL CABLE:4.

MINIMUM BEND RADIUS: 5.74" (10X CABLE Ø)•
SHIELDING:•

OVERALL SPIRAL WRAP WITH ALUMINIZED •
POLYESTER TAPE.
DRAIN WIRE: .5 mm 2 STRANDED TINNED COPPER•

COLOR SCHEME IS DETERMINED BY CUSTOMER FOR THE 5
COLORS PROVIDED. CAN SIGNALS AND CONTROL POWER 
MUST USE THE 18 AWG WIRE PAIRS. 
DONGLE OPTION (NO CABLE) PROVIDED AS CBLHD26-ASM.6

5CONNECTOR PINOUT P.C.B. SILKSCREEN 
LABEL

CABLE 
(OPTIONAL)

PIN # FUNCTION WIRE AWG WIRE COLOR TWISTED PAIRS
- SHIELD SH - - -
1 GPI 0 I0

26

BLACK
2 GPI 1 I1 BROWN
3 GPI 2 I2 RED
4 GPI 3 I3 ORANGE
5 GPIO 4 IO4 YELLOW
6 GPIO 5 IO5 GREEN
7 GPI 6 I6 BLUE
8 GPI 7 I7 VIOLET
9 GPO 8 O8 GREY

10 GPO 9 O9 WHITE
11 24V 24V 18 RED
12 GND12 RTN 18 BLACK
13 USR ENC A+ A+

26

RED/WHITE
14 USR ENC A- A- BLACK/WHITE
15 USR ENC B+ B+ RED/YELLOW
16 USR ENC B- B- BLACK/YELLOW
17 CAN P C_P 18 WHITE
18 CAN N C_N 18 BLUE
19 RS485 B RS485B

26

RED/GREY
20 RS485 A RS485A BLACK/GREY
21 SEND 4-20mA 4-20 S BLUE/WHITE
22 RETURN 4-20mA 4-20 R GREEN/WHITE
23 USB VBUS - - - -
24 USB D P - - - -
25 USB D N - - - -
26 GND26 - - - -

A

B

C

D

APPLICATION

USED ONNEXT ASSY

45678

8 7 6 5 4

E

F
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PROHIBITED.

カバーを外し内部の基板を示す

PN: CBLHD26-ASM

PN: CBLHD26-ASM

B

USB A オス、マイクロ USB 接続用
（顧客支給）

コネクタのピン配列
HD26 ピン
番号 説明 PCBラベル 推奨 AWG規格

- シールド SH -
1 GPI 0 I0 26
2 GPI 1 I1 26
3 GPI 2 I2 26
4 GPI 3 I3 26
5 GPIO4 IO4 26
6 GPIO5 IO5 26
7 GPI 6 I6 26
8 GPI 7 I7 26
9 GPIO 8 O8 26

10 GPIO 9 O9 26
11 24 V 24 V 18
12 GND RTN 18
13 USR ENC A+ A+ 26
14 USR ENC A- A- 26
15 USR ENC B+ B+ 26
16 USR ENC B- B- 26
17 CAN High C_P 18
18 CAN Low C_N 18
19 RS485 B RS485 B 26
20 RS485 A RS485 A 26
21 4～ 20 mA  

アナログ入力
4 - 20 S 26

22 4～ 20 mA グランド 4 - 20 R 26
23 USB VBUS - -
24 USB D + - -
25 USB D - - -
26 GND - -
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5CONNECTOR PINOUT P.C.B. SILKSCREEN 
LABEL

CABLE 
(OPTIONAL)

PIN # FUNCTION WIRE AWG WIRE COLOR TWISTED PAIRS
- SHIELD SH - - -
1 GPI 0 I0

26

BLACK
2 GPI 1 I1 BROWN
3 GPI 2 I2 RED
4 GPI 3 I3 ORANGE
5 GPIO 4 IO4 YELLOW
6 GPIO 5 IO5 GREEN
7 GPI 6 I6 BLUE
8 GPI 7 I7 VIOLET
9 GPO 8 O8 GREY

10 GPO 9 O9 WHITE
11 24V 24V 18 RED
12 GND12 RTN 18 BLACK
13 USR ENC A+ A+

26

RED/WHITE
14 USR ENC A- A- BLACK/WHITE
15 USR ENC B+ B+ RED/YELLOW
16 USR ENC B- B- BLACK/YELLOW
17 CAN P C_P 18 WHITE
18 CAN N C_N 18 BLUE
19 RS485 B RS485B

26

RED/GREY
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SM 23 16 6 D - BRK - EXX - XX

フィールドバスのオプション

EIP EtherNet / IP

EEC EtherCAT

EPN PROFINET

オプション

BRK 内蔵ブレーキ

SmartMotor™

NEMA フレームサイズ

17

23

34

モータサイズ

フレームサイズ 17 16

フレームサイズ 23 16

26

37

フレームサイズ 34 16

26

Class  6

コネクタのスタイル

D D-sub（SM17のみ）

DT D-sub高トルク

DT オプションは高トルク用磁石に対するもので下記のみ該当します。
SM2316---、SM2326---
SM3416---、SM3426---

オプション

標準 丸シャフト

-F1* シャフトにフラット1面

-F2* シャフトにフラット2面

-K* キー溝

*入手可能性についてはお問い合わせください。


